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Ausgangssituation:

Schneckengetriebe bestehen aus Stahl-Schneckenwellen, die gewdhnlich mit
Bronze-Globoidradern gepaart werden. Infolge des Achskreuzungswinkels sowie
der besonderen Geometrieverhaltnisse liegt ein rdumliches Eingriffsverhalten vor.
Die Eingriffsflache bildet sich aus Berihrlinien der verschiedenen Walzstellungen.
Aufgrund des grof3flachigen Tragbildes und der vorteilhaften Kontaktverhaltnisse
lassen sich grof3e Ubersetzungen und hohe Flankenpressungen auf kleinem
Bauraum realisieren. Ein verschleifdarmer Betrieb setzt gute Schmierungs-
bedingungen voraus. Essenziell ist dabei die Bildung einer ausreichenden Schmier-
filmhohe.

Was bieten wir:
" Einblick in die Antriebstechnik,
speziell Getriebetechnik

" Personliche Betreuung und
Unterstitzung bei der
Einarbeitung

" Motivierendes Arbeitsklima

"  Praxisbezogene
Fragestellungen mit
wirtschaftlicher Relevanz

" Perspektive auf
wissenschaftliche Anstellung

Ziele:

Im Rahmen vieler Forschungsprojekte ist ein Rechenprogramm zur Ermittlung von
Geometrie- und Tragfahigkeitskenngréf3en entstanden, welches bereits einen Teil
der Flankenformen nach DIN 3975 abdeckt. Im Bearbeitungsumfang der Studien-
arbeit gilt es den Programmstand zur Berechnung der Geometrie, Berihrlinien und
Schmierspalthéhen hinsichtlich seiner Aktualitdt zu Prifen und den Quelltext in Schmierspalthdhen Uber den Berlihrlinien
Python zu iibertragen. Zur Verbesserung der Nutzerfreundlichkeit werden mehrere ~ (#SB-Praxisleitfaden) (1)

Einzelprogramme zu einer Gesamtheit kombiniert. Geometrie-Einflussfaktor i
p g fur die Schmierspaiththe Stirnschnitt der Schnecke Ansprethartner/ In.
Dr.-Ing. Linda Becker
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Beriihrlinien im Schneckenstirnschnitt (1)

Anforderungen:

= Kenntnisse zur Geometrie und Tragfahigkeit von Schneckengetrieben
= Vorkenntnisse bei der Programmierung mit Python

= Zuverlassige und eigenstandige Arbeitsweise

= Beginn: sofort

Daten:
ZI-Schnecke,

Beriihrlinien im zy = 3,25 =20, 06.11.2023

Radialschnitt des Rades Radialschnitt a =100 mm,
des Rades dm1 = 60 mm
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